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Návrh koncepce robota a jeho editace v programu Solid Works 2008

Solid Works je CAD program, sloužící k tvorbì samostatných strojních 
dílù a jejich sestav. Umožòuje rovnìž numerické ovìøení pevnostních 
a fyzikálních charakteristik navrhovaných dílù a kolizí v sestavách.
Solid Works podporuje rovnìž tvorbu vizualizací, a� už statických, tak 
rùzných pohybových simulací.
Pro moji disertaèní práci využiji hlavnì výhody parametrického 
modelování dílù a sestav. Dále od tohoto programu oèekávám 
možnost snadné editace objektù a ovìøení kinematiky sestavy robota.
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Nejdøíve vybereme, zda chceme tvoøit nový díl, sestavu, èi technický výkres.

Použijeme volbu - nový díl
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Zálkadní pracovní prostøedí - návrh nového dílu
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Práci zaèínáme tvorbou skic
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Ze skici vytvoøíme tìleso - pøíkaz vysunout
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Základní tìleso dále upravíme - pøíkaz zaoblit
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Základní tìleso dále upravíme - Tvorba otvorù - nová skica - odebrat vysunutím
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Hotový první díl - Servopohon robota, který budeme dále používat v sestavì
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Servopohon robota dále doplnìný o montážní patky
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Nyní ukonèíme editaci dílu - tvorba sestavy - základní prostøedí pro tvorbu sestav
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Tvorba nové roviny

12 - 36



Zrcadlení objektu
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Hotové zrcadlené objekty
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Vazby v sestavì
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Vložení dalších objektù do sestavy
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Tvorba nového dílu v sestavì
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Tvorba nového dílu v sestavì
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Tvorba dalších dílù sestavy
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Tvorba dalších dílù sestavy
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Tvorba dalších dílù sestavy - využití lineárního pole - odlehèovací otvory
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Vložení vazeb do sestavy - vymezení vzájemné plohy dílù s stupòù volnosti
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Vložení vazeb do sestavy - vymezení vzájemné plohy dílù s stupòù volnosti
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Vložení vazeb do sestavy - vymezení vzájemné plohy dílù s stupòù volnosti
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Snadná editace dílù sestavy se zachováním vazeb a hyearchie rodiè - potomek
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Kontrola polohy dílù sestavy a stupòù volnosti jednotlivých vazeb 
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Pøiøazení materiálu jednotlivým dílùm - první náhled
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Snadná úprava projektu
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Snadná úprava projektu
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Snadná úprava projektu - kontrola vazeb a stupòù volnosti
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Kontrola projektu
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Kontrola projektu
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Pøiøazení materiálù - upravená sestava

33 - 36



Dokonèená sestava vèetnì pøiøazených materiálù
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Shrnutí

Solid Works je velice universální konstrukèní systém, umožòující 
snadnou práci na rùzných projektech.
Ve své disertaèní práci se zabývám návrhem designu robotù.
Toto obnáší návrh základní koncepce robota a její optimalizaci 
úpravou rùzných parametrù pro dosažená optimálních vlastností celé 
sestavy.
Pro tyto vlastnosti jsem si vybral program Solid Works, který umožòuje 
snadnou editaci veškerých dílù sestavy bez nutnosti jejich nároèného 
pøemodelování pøi zachování všech vytvoøených vazeb a 
konstrukèních návazností.
Použití programu Solid Works mi tudíž pøineslo èasovou úsporu pøi 
úpravách modelu.
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Dìkuji za pozornost

Ing. Pavel Èoupek
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