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Navrh koncepce robota a jeho editace v programu Solid Works 2008

Solid Works je CAD program, slouzici k tvorbe samostatnych strojnich
dild a jejich sestav. Umoznuje rovnéz numerické ovéreni pevnostnich
a fyzikalnich charakteristik navrhovanych dilu a kolizi v sestavach.
Solid Works podporuje rovnez tvorbu vizualizaci, at’ uz statickych, tak
ruznych pohybovych simulaci.

Pro moji disertacni praci vyuziji hlavne vyhody parametrického
modelovani dilu a sestav. Dale od tohoto programu oCekavam
moznost snadné editace objektu a ovéreni kinematiky sestavy robota.
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Nejdrive vybereme zda chceme tvorit novy dil, sestavu, Ci technicky vykres

GClSolidWorks »

Movy dokument SolidWorks

Pouzijeme volbu - novy dil
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Zalkadni pracovni prostredi - navrh noveho dilu
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Ze skici vytvorime teleso - prikaz vysunout
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Zakladni teleso dale upravime - prikaz zaoblit
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08 - 36
Zakladni teleso dale upravime - Tvorba otvoru - nova skica - odebrat vysunutim
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Hotovy prvni dil - Servopohon robota, ktery budeme dale pouzivat v sestave
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Servopohon robota dale doplneny o montazni patky
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Solid Works 200¢& olid Works 2(
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Nyni ukonCime editaci dilu - tvorba sestavy - zakladni prostredi pro tvorbu sestav
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Tvorba nove roviny
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Zrcadleni objektu
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Hotoveé zrcadlené objekty
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Vazby v sestave
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Vlozeni dalsich objektu do sestavy
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Tvorba novéeho dilu v sestave

A solidWorks

z i savaesi| z Zreadit entity : = ;
r;@ L5 E g EF' ﬂ & LTCa( ' ".1 @
Upravit G Zménit prihlednost Ukondt gen 2\ | Offznout Odsadit EEE Linearni pole skid Zo fodstrani Rychla

skicu = o entity entity  entity ... skica
' m Priihlednost - * - - ul

blikl
blik3

i uréenz

PLAMES

L] Model

37.67mm  418mm  Omm Fodurcen; l'_'!_pr.- l:l St av
Solid Works 2008 Solid Works 2008 Solid Works 2008 Solid Works 2008 konstruovani



Solid Works olid Works

Tvorba noveho dilu v sestave
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Tvorba dalSich dilu sestavy
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Tvorba dalSich dilu sestavy
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Tvorba dalSich dilu sestavy - vyuziti linearniho pole - odlehCovaci otvory
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VioZit Vazba Linearni  Inteligentni Presunout | Zobrazit | Prvky  Referendni Mova RozloZeny
soucast pole sa... Srouby souiast skryté | sestavy geometrie | pohybova pohled
- - - soucasti - - studie

Sestavit | Rozlofeni | Skica | Hodnofit |

1@ [T |IR |
=
s Pravé rovina
L. Poftek
+ % (-1 SESTAVA KOMPLET ¥1<10=
+ W (-) [ Dil3~Sestavad ]<1>->
+ "8y () [ Dilg~Sestavas J<1>
+ "8y (-1 [ D10~ Sestavad J<1
% ([ D11~ Sestava3 J<1= -
+ & (-) [ Dil13~Sestavad J<1 > -
+ W (-)[ Dil13~Sestava3 J<2 -
+ % (-1 aryo<l =
+ % (=) sryn<3z
T '{% (-} sryo<d =
+ % (-] stvo=5>
+ % (-1 sryo<h=
+ % (-1 sryo<7 =
¥ % (-} sryn<d=
1 @% -1 sryn<9=
+ % (-1 srvo=10=
+ W (-)[ D16 Sestavavd J<1>
T (-) [ Dil17~Sestavald J<1=
T (F) [ D19~ Sestavalid 1<15-7
+ T8 (-) D14~ Sestavad<ss
+ W (-) Dlt4~Sestavad<7»
+ B (-) DlL4~Sestavai<gs
+ "8y () Dll4-Sestava3<as
+ T8y (-1 [ D1~ Sestavays 1<l
- §% (-) D2~ Sestavavs 2>
+ _| Wazby v Sestavavs
+ Ll Papisy
3= Pryz
£ PFedni rovina
5 Horni rovina
@ Praws roving
L, Pofatek
= sra Rokovatl
K= () skical
- §® (-) iz~ Sestavavs<a>
+ J Wazby v Sestavavs
+ Ll Papisy
3= Pryz
S PFedni rovina
% Horni rovina
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L, Pofatek
+ tm Rokovatl
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DokoncCena sestava vCetne prirazenych materialu

Al selidWorks 2 % - E B = - Sestavays *

S 2] & § ot & £l
VioZit Vazba Linearni  Inteligentni Presunout | Zobrazit | Prvky  Referendni Mova RozloZeny
soucast pole sa... Srouby souiast skryté | sestavy geometrie | pohybova pohled
- - - soucasti - - studie

Sestavit | Rozlofeni | Skica | Hodnofit |

BT &
=
% 1] Sestavavs (Wichozi<¥ychozl_Stav zobrazer
+ [ A] Popisy
+)-|3%| SvEtla, kamery a prostedi
Q Piedni rovina
Q Horni rovina
\<“> Frava rovina
s Posbek
+ % (-1 SESTAVA KOMPLET ¥W1<10=
+ W (-1 [ DI3~Sestava3 11357
+ T () [ Dis~Sestavad ]<1>
+ % () [ D10~ Sestava3 J<1=
T (-) [ D13~ Sestava3 J<15-»7?
+ B () [ D13~ Sestava3d J23-»7
+ % (-1 srvo<lz
+ % (-} spvo=3z
+ % {-) srvo<d>
+ % (-1 spwo=5
+ % (-} sryo<hz=
+ % (-} stvo=7z>
+ % (-} spvo<z
+ % (-1 srvo<9
+ % (-1 spvo=10=
+ % ([ D16~ Sestavalid ]<1 >
+ W () [ D1~ Sestavays J<1>
+ % (-1 nohaaaa<i>
+ % {-1 nohaaaa<z =
+ Q‘% (-1 nohasaa<3>
+ % (-1 kalo<1 =
+ % (-1 kolo<Z =
+ % (-1 kolo <3 =
+ 5& -1 kolo<4 =
+ '5\% (-1 nohaaaa<4=
+ [ﬂ]@ Mazbey

£ >
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Shrnuti

Solid Works je velice universalni konstrukCni systém, umoznujici
snadnou praci na ruznych projektech.

Ve své disertacni praci se zabyvam navrhem designu robotu.

Toto obnasi navrh zakladni koncepce robota a jeji optimalizaci
upravou ruznych parametru pro dosazena optimalnich vlastnosti celé
sestavy.

Pro tyto vlastnosti jsem si vybral program Solid Works, ktery umoznuje
snadnou editaci veSkerych dilu sestavy bez nutnosti jejich narocného
premodelovani pri zachovani vsech vytvorenych vazeb a
konstrukCnich navaznosti.

Pouziti programu Solid Works mi tudiz prineslo casovou usporu pri
upravach modelu.
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Dekuji za pozornost

Ing. Pavel Coupek
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