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Zadani:
Bylo ndm zadano pfemodelovani pfedem naskenovaného modelu a vytvoreni pocitacového
modelu v plochéch.

Postup:

Pro modelovéni jsem si zvolila program Rhinoceros 4.0.
Piivodni model byl tvoten siti bodu.
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Jednotlivé plochy jsem ohranicila kiivkami, jejichz body byly voleny tak, aby co nejptesnéji
kopirovaly naskenovanou plochu a vyhly se deformacim.
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Pomoci funkce ,,Plat” pak byly kiivky pfevedeny na plochy.
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1 Plocha, & kivky pfidéna do whérové mnofiny.
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Plochy pak byly vzajemné ofezany.
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Tak byl vytvofen vysledny model.

- Rhinoceros (Corporate) - [Perspektival
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Srovnani s pivodnim modelem.

|ﬂ RI_RP4 - Rhinoceros {Corporate) - [Perspektiva]

MEY ]

Soubor  Uprawy  Pohled  Kfivka Plocha  Télesn Sit Kéta  Transformare Mastroje  Analfza Render  Mapoveda

Pfikaz. _Delete

Prikaz: |

b0

SRNE

DoE80XxbA~N+p502% #x>rFQPaB000R B0 2ETHD

Perspektiva

it
e
e

4
ol

b §% e kR

Bl @H S M

Y

Kan [ Mej []Bod [ Pal [ st [ Promitnout ) STrack  [) Zakézat
KRov  x-57.10 w-155.73 2 0.00 0.00 W Vrstva 01 Krok Orto Rovinny  Uchop Zaznamenavwat histori

Yrstwy - WEechny wrstwy E
O x « v 4 T2 3

EE:

Default el |
Vistva 01 v [ ]

% B3 = NN W 100 Kikuga - zivat je na b, 1 konecna - Malovani

s Q@@‘B 18:32




